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innovative Motoren und Elektronik 

Wir bieten Ihnen als Ihr Partner f¿r Antriebstechnik Hightech, Lºsungen und Dienstleistungen, die Sie zum Ziel 

bringen. Mit unseren Produkten erzielen wir den grºÇtmºglichen Nutzen f¿r Sie. Und das mit zukunftsweisen-

der, neuester Technologie namhafter Hersteller von Antriebstechnik seit 1990. 

 

Dabei ist uns die intensive Beratung im Vorfeld, in der Planungsphase, wichtig. Ein gutes, funktionsfªhiges 

Konzept ist die Voraussetzung f¿r ein erfolgreiches Projekt. Wir ber¿cksichtigen diesbez¿glich nicht nur die 

funktionellen Kriterien, sondern gehen konkret auf Ihre Anspr¿che ein ï ob in Bezug auf extreme Anforderun-

gen oder Standardlºsungen, ¥konomie oder Preis. SchlieÇlich erfordern besondere Resultate besondere MaÇ-

nahmen. Und das mit kompetentem Personal, das Sie von der Auslegun bis zur Inbetriebnahme begleitet. 

Schulungen und Training am konkreten Projekt, Telefonsupport und eine umfassende After-Sales-Betreuung 

werden von unserem erfahrenen Team selbst durchgef¿hrt. 

 

Ihre auÇergewºhnlichen Anforderungen an die Applikation stellen uns vor die Herausforderung, uns tagtªglich 

auf die Suche nach den innovativsten Produkten im Antriebsmarkt zu begeben. Durch deren kreativen und den-

noch verantwortungsvollen Einsatz erzielen wir genau den Innovationsvorsprung, den Sie f¿r Ihren Marktvorteil 

benºtigen. Gleichzeitig verschafft uns das einen weltweit reichenden ¦berblick ¿ber neueste Technologien und 

Ihnen wiederum den Mehrwert, den wir Ihnen als Partner f¿r Antriebssysteme bieten. 

 

Als Schnittstelle zwischen Markt und Hersteller sind wir mit unserer langjªhrigen Erfahrung und guten Partner-

schaften zu unseren Lieferanten Innovationstreiber und Ideengeber. 

 

Durch Bewegung, Dynamik, Prªzision und Geschwindigkeit decken wir die Technik ab. Vertrauen schaffen wir 

durch Ehrlichkeit, Kompetenz, fairen Umgang und Menschlichkeit. Dies sind die Grundsªtze unseres gesamten 

Handelns. 

 

Dipl.-Ing. (FH) Matthias van Spankeren 

Geschªftsf¿hrer 
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Regler und Verstªrker 

Â Gerªtebau oder Schaltschrankbau 

Â Kompakte Bauweise 

Â Zuverlªssigkeit 

Â Extreme Umweltbedingungen 

Â Platinenmontage 

Antriebe 

Â AC-Servomotoren 

Â DC-Servomotoren 

Â Direktantriebe 

Â Gehªuselose Servos 

Â High-Torquemotoren 

Â Hohlwellenantriebe 

Â Mikroaktuatoren 

Â Linearmotoren 

Â Piezoantriebe    

Â Voice Coil Aktuatoren 

 

Regler und Verstªrker 

Â Servoregler 

Â Servoverstªrker 

 

Motion Control  

Â Stand-Alone   

Â PC-Karten 

 

Automatisierung 

Â Software SPS 

 

Zubehºr 

Â Encoder 

Â Getriebe 

Â Kapazitive Sensoren 

Â Optische Linearencoder 

 

Produktportfolio 

Motion Control und Automatisierung 

Â Leichte Programmierung 

Â Stand-Alone oder PC-Karte 

Â Sicherheitstechnik 

Â IEC 61131-SPS 

Â HMI 

Antriebe 

Â Prªzision 

Â Dynamik 

Â Leistungsdichte 

Â Effizienz 

Kundenzufriedenheit 

Â Fachliche Beratung 

Â Individuelle Betreuung 

Â Kundenspezifische Lºsungen 

Â Nachhaltigkeit 

Â Qualitªt 

Was Kunden und uns bewegt 
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MOTION CONTROLLER 

 

Position Control 

Â Steuerung von 1-8 Achsen 

Â Beliebige Kombination von Servo-, 

Schritt- und Sonderachsen (z.B. 

Hydraulikachsen) 

Â Ausf¿hrung als PC-Einsteckkarte 

oder Stand-Alone 

Â Bussysteme: ISA, PCI, PC/104, 

VME, CompactPCI, USB, Ethernet 

und RS-232 

Â Software: Treiber f¿r gªngige Be-

triebssysteme und Programmier-

sprachen 

Â Hohe Performance durch 32 Bit 

RISC-Prozessor 

Â Bewegungsmodi: Punkt-zu-Punkt, 

Jog, lineare und Kreisinterpolation, 

Konturmode, elektronisches Getrie-

be, ECAM (elektronische Kurven-

scheibe) 

Â Digitale und analoge Ein-/

Ausgªnge 

Â Zweiter Messsystemeingang pro 

Achse 

Â Komfortable Inbetriebnahme und 

Diagnose-Software, schnell erlern-

bare Programmierung 

Â Kundenspezifische Software und 

Hardware auf Anfrage 

SERVOVERST RKER 

 

Digitale Servoverstªrker 

Â Digitale Signalverarbeitung 

Â Digitale Strom-, Geschwindigkeits- 

und Positionsregelung 

Â Sehr kompakte Bauform 

Â Kommunikation ¿ber CANopen, 

SynqNet, RS-232 

Â Komfortable Programmiersoftware 

Â Verstªrker frei programmierbar 

Â Leistungsbereich 50 W ï 10 kW 

Â Inkremental-, Analog-, Absolut, 

Resolver oder Tachor¿ckf¿hrung 

mºglich 

 

Analoge Servoverstªrker 

Â Stromverstªrker ohne Totband 

Â Gute Linearitªt 

Â Leistungsbereich 50 W ï 3,6 kW 

Â Inkremental-, Analog-, Resolver- 

oder Tachor¿ckf¿hrung mºglich 

Â kompakte Bauweise  

MESSSYSTEME 

 

Rotatorische - und 

Lªngenmesssysteme 

Â Glas und MetallmaÇstªbe erhªltlich 

Â Auflºsungsbereich 5 Õm - 1,2 nm 

Â Genauigkeit 2,5 Õm > 2 m bei Glas 

Genauigkeit 5,0 Õm bei Stahl 

Â Ber¿hrungsloses optisches Mess-

system 

Â Digital als digitaler Encoder mit bis 

zu 16384 Interpolationen 

Â Analog als 1 Vss Encoder 

Â Robustes Sensorkopfgehªuse 

Â Auch als Vakuumversion erhªltlich 

Â Kleine Bauformen 

Â GroÇe Montagetoleranzen 
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SERVOMOTOREN 

 

Hochdynamische b¿rstenlose  

Servomotoren 

Â Magnetmaterial: Neodym-Eisen-Bor 

Â Viele Optionsmºglichkeiten, z.B. 

Bremse, IP65, Getriebeanbau, Son-

derlackierung, bearbeitete Motor-

welle, zweites Wellenende 

Â Design f¿r unterschiedliche Zwi-

schenkreisspannungen 

 

Direktantriebe / Torque-Motoren 

Â Bauformen mit oder ohne Gehªuse 

Â Drehmoment von 0,08 - 45 Nm, 

Drehzahlen bis zu 80.000 RPM, 

hºchste Leistungsdichten, Optimie-

rung nach bestem Wirkungsgrad, 

kleinste Abmessungen, geringste 

Masse, geringste Massentrªgheits-

momente 

 

DC-Servomotoren 

Â Standard DC-Motoren 

Â nach Kundenspezifikation ausge-

legt und optimiert, z.B. Anpassung 

von Wicklungen, Steckertypen, 

Montageflansch 

VOICE COIL AKTUATOREN 

 

Rotative und lineare Aktuatoren 

Â Leistungsstarke, dynamische Di-

rektantriebe mit begrenztem Hub 

Â Kein Hysterese, kein Cogging, ho-

he Positioniergenauigkeit  

Â Standard Hub: 0,25 mm bis 100 

mm linear und bis Ñ 60Á rotativ 

Â Spitzenkraft (max. 10 s): 0,6 N bis 2 

kN 

Â Spitzendrehmoment bis 20 Nm 

Â Beschleunigung bis zu 50 g (kurzer 

Hub bis zu 400 g) 

Â hohe Dynamik in Kombination mit 

minimalem Trªgheitsmoment 

Â Durch kleine BaugrºÇe vielseitige 

Einsatzmºglichkeiten 

LINEARANTRIEBE 

 

Keramikmotoren 

Â Als linearer oder rotativer Direktan-

trieb 

Â Unbegrenzter Hub  

Â Hochdynamisch 

Â Hervorragendes BaugrºÇen-/

Leistungsverhªltnis 

Â Positionierung im nm-Bereich 

Â Bis zu 32 N Halte-/Vorschubkraft 

pro Motor 

Â Geschwindigkeitsbereich 1 Õm/s 

bis 220 mm/s 

Â Mit DC-Verstªrker Ñ 300 mm 

Schrittweite, 1 nm Auflºsung 

Â Vakuum- oder Ultrahochvaku-

umausf¿hrung 

Â Nichtmagnetische Ausf¿hrung 

Â Miniaturausf¿hrung (9 x 17 x 5 mm) 

mit 170 mN 
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In Kraftbereichen von 1 ï 120 N muss 

ein Linearmotor nicht zwingend als 

herkºmmlicher elektromagnetischer 

Motor ausgef¿hrt sein. 

 

Piezoelektrische Antriebe weisen in 

diesem Kraftbereich neben ªhnlichen 

Leistungswerten besondere Vorteile 

wie geringe AbmaÇe, weniger beweg-

te Masse, wirtschaftliche Konstruktio-

nen, Vakuumtauglichkeit bis ins Hoch-

vakuum (10-10 Torr) oder magnetfeld-

freie Ausf¿hrungen auf.  

 

Jeder Motor beinhaltet Piezo-

Schwingstªbe. Diese ¿ben eine Kraft 

von je 4 N pro Element in Bewegungs-

richtung aus. Durch die unterschiedli-

che Anzahl von Elementen verf¿gen 

die Standardmotoren ¿ber 4, 8, 16 o-

der 32 N Vorschubkraft. Mehrere Mo-

toren kºnnen miteinander kombiniert 

werden. Wahlweise kºnnen Linear- o-

der Rundachsen aufgebaut werden. 

 

Durch die typische Arbeitsfrequenz 

von rund 40 kHz (daher auch die Be-

zeichnung Ultraschallmotoren) sind die 

Antriebe extrem reaktionsschnell, er-

lauben hohe Beschleunigungen und 

beste Positionierzeiten. 

 

Aber auch extremer Gleichlauf zeich-

nen diese Antriebe aus. Konstante Ge-

schwindigkeiten von z.B. 10 Õm/s wer-

den mit Geschwindigkeitsschwankun-

gen kleiner 1% realisiert. 

 

Der Antrieb enthªlt piezokeramische 

Schwingstªbe, die mit Federkraft auf 

eine Keramikoberflªche dr¿cken. Die 

stabfºrmigen Piezoelemente schwin-

gen elektrisch angeregt in zwei ¿berla-

gerten Schwingungsformen, einer 

Lªngs- und einer Biegeschwingung. 

Die Anregung erfolgt in einer bimoda-

len Resonanzfrequenz von ca. 40 kHz. 

Dabei bildet sich in den Stªben eine 

stehende Wellenform. Die ¦berlage-

rung der Schwingungsformen f¿hrt zur 

Bildung von mikroelliptischen Bewe-

gungen an den Stabenden.  

 

Da die Stªbe mit einer mechanischen 

Vorspannung auf der Lªuferleiste auf-

liegen, ¿bertragen sie mittels Reibung 

eine Antriebskraft. Die Lªuferleiste ist 

aus Keramik gefertigt und wird ¿bli-

cherweise Keramikstreifen genannt. 

 

 

Direktantriebe m¿ssen nicht elektromagnetisch sein 

Piezoantriebe 

 
Antriebe 
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